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Abstract of EP0878273 

The electric motor (4) is switclied on and off by an electric switch (13) set in the work part (2) of the tool in 
front of the gearing (39) - seen in the worl<ing direction. A further operating element (24) is provided on 
the side of the front handle remote from the rear additional handle (3). This further operating element is 
coupled to the switch by a first transmission device (25) set in a gap between tool housing (41) and 
gearing. 

The operating element (29) in the rear additional handle acts on the common switch through a second 
transmission device (28) which engages in the tool housing. The switch can be displaceable in an 
intermediate housing (42) which is displaceable in the tool housing whereby the first transmission device 
acts on the switch and the second transmission device on the intemnediate housing. 
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(54) Handgeffuhrtes ArbeKswerkzeug 

(57) Die Erflndung betrifft einen Bohrschrauber mit 
einen Eiektromotor (4) aufweisendem Antriebsteil (1) 
und einem quer zum Antriebsteil (1) liegenden Arbeit- 
steil (2). das uber ein Getrlebe (39) mit dem Antriebsteil 
(1) verbunden ist. Derdas Antriebsteil (1) aufnehmende 
Abschnitt des WerkzeuggehSuses (41) ist als voiderer 
Handgriff ausgebildet. Ein hinterer Zusatzhandgriff (3) 
ist uber Befestigungsstellen (30, 31) befestigt und weist 
auf der dem vorderen Handgriff zugewarxlten Seite ein 
Betatigungsefement fOr einen etelctrisclien Ein-/Aus- 
schalter (13) auf. Der Schaiter (13) ist im Arbeitsteil (2) 
angeordnet und im vorderen Handgriff ein weiteres 
Betatigungselement (24) vorgeseh^. welches uber 
eine in einem Spalt zwischen dem Werkzeuggehduse 
(41) und dem Getriebe (39) angeordnete erste Ubertra- 
gungseinrlchtung (25) mit dem Schaiter (13) gekoppelt 
ist. Das zweite Betdtigungseiement (29) ist uber eine 
zweite Ubertragungseinrichtung (28) mit dem gemein- 
samen Schaiter (13) verbunden. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein haixigeffOhrtes Arbeits- 
werkzeug, insbesondere einen Bohrschrauber Oder 
einen Bohrtiammer. nach dem Oberbegriff des s 
Anspruchs 1. 

Ein derartiger Bohrschrauber ist aus der DE 196 05 
827 A1 bekanrrt und weist ein mit einem Elektromotor 
versehenes Antriebsteil und ein quer zum Antriebsteil 
liegendes Arbeitsteil auf, das uber ein Getriebe mit dem io 
Antriebsteil veibunden ist. Der das Antriebsteil aufneh- 
mende Abschnitt des Werkzeuggehauses ist im mittle- 
ren Bereich des das Arbeitsteil aufnehmenden 
Abschnitts des Werkzeuggehduses angeordnet und als 
vorderer Handgriff ausgebildet. Ferner ist ein hinterer is 
Zusatzhandgriff vorgesehen, der Ober eine erste Befe- 
stigungsstelle in HOhe des Arbeitsteiles am Werkzeug- 
gehause und uber eine zweite Befestigungsstelle an 
dem dem Arbeitsteil abgewandten Ende des vorderen 
Handgriffs unlOsbar befestigt ist. Der Zusatzhandgriff 20 
weist auf der dem vorderen Handgriff zugewandten 
Seite ein Betdtigungselement fOr einen elektrischen 
Schalter zum Ein- und Ausschalten des Elektromotors 
auf, wobei der Schalter im Zusatzhandgriff angeordnet 
ist und uber elektrische Leitungen mit dem im vorderen 25 
Handgriff angeordneten Elektromotor In Veibindung 
steht. 

Da nur ein Schalter zur Inbetiiebnahme des 
Arbeitsgerdtes vorgesehen ist, muf3 der Benutzer zwin- 
gend den hinteren Zusatzhandgriff zum Schaiten 30 
umgreifen. Dies fuhrt in vielen Arbeitssituatlonen zu 
einer verkrampften Armhaltung. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde. ein elek- 
trisch angetriebenes Arbeitswerkzeug derart weiterzu- 
bilden. daB es bei kompaktem Aufbau ergonomisch 3s 
zweckmdGig zu handhaben und somit in einem breiten 
Einsatzgebiet venwendbar ist. 

Die Aufgabe wird durch die kennzeichnenden 
Merkmale des Anspruchs 1 gelOst. 

Die Anordnung des Schatters im Arbeitsteil ermOg- 4o 
licht die Venwendung eines weiteren Betatigungsele- 
mentes. welches auf der dem hinteren Zusatzhandgriff 
abgewandten Seite des vorderen Handgriffs angeord- 
net ist Ober eine im Spait zwischen dem Werkzeugge- 
hduse und dem Getriebe angeordnete erste 45 
Ubertragungseinrichtung ist der im Abtrlebsteil liegende 
Schalter mit dem Betdtigungselement des vorderen 
Handgriffs gekoppelt; uber eine zweite in das Werk- 
zeuggeh&jse eingreifende Ubertragungseinrichtung ist 
das Betdtigungselement des unlOsbar oder lOsbar fest- so 
gelegten hinteren Zusatzhandgriffs mit dem gemeinsa- 
men Schalter gekoppelt. Der zum Ein- und Ausschalten 
des Elektromotors vorgesehene Schalter Ist somit 
durch je ein Betdtigungselement betdtigbar. welches in 
je einem Handgriff des Art)eitswerkzeugs angeordnet ss 
ist. Dadurch kann das Werkzeug mit jedem der beiden 
Handgriffe einhdndig oder mit beiden Handgriffen und 
Hdnden sowie f rei wdhlbarem Betdtigungselement zum 



Einschalten des Motors genutzt werden. Sowohl 
schwierige Winkeibohraufgaben als auch anhaltender, 
schwerer Dauerbetrieb kOnnen so in ergonomisch gun- 
stiger Weise bewdltigt werden. Der Benutzer wird auch 
bei langen Arbeitsphasen nur geringen Belastungen 
ausgesetzt 

Die Einbaulage des Schalters bendtigt nur wenig 
Bauraum. der zwischen dem Getriebe und der Befesti- 
gungsstelle des hinteren Zusatzhandgriffs zur VerfO- 
gung steht. Durch die freie Wahl der Anordnung der 
Betdtigungselemente und die platzsparende Gestaltung 
der Ubertragungseinrichtungen zum Schalter ist eine 
bedienungsgerechte Gestaltung des Gesamtgerdtes 
erieichtert. 

Vorteilhaft Ist der hintere Zusatzhandgriff als 
abnehmbarer Zusatzhandgriff ausgebiWet. der vorzugs- 
weise an beiden Befestigungsstellen des Werkzeugge- 
hduses lOsbar ist. Dabei kuppein die 
Ubertragungseinrichtungen bei der Montage und 
Demontage des abnehmbaren Zusatzhandgriffs selbst- 
tdtig ein bzw. aus. 

Durch die erfindungsgemdBe Anordnung von FQh- 
rungselementen ist ein SchnellverschluB fQr den hinte- 
ren Zusatzhandgriff geschaffen, durch den dieser ohne 
Werkzeug rasch und bequem montiert oder demontlert 
werden kann. Die Ausbildung einer der Befestigungs- 
stellen als SchlieBplatte hat den Vorteil. daB der 
Schnapper im Zusatzhandgriff sitzt und vor dessen Par- 
allelverschieben mit der glelchen Hand eingesetzt wer- 
den kann. 

Das Werkzeuggehduse und die Handgriffe beste- 
hen zweckmdBig aus Kunststoff, vorzugsweise schlag- 
zdhem Kunststoff. 

Weitere Merkmale der Erfindung ergeben sich aus 
den weiteren AnsprOchen. In der Zeichnung ist ein 
nachfolgend beschriebenes Ausfuhrungsbeispiele der 
Erfindung schematisch dargestellt. 

Es zeigen: 

Fig. 1 einen Ldngsschnitt durch ein handgefOhrtes 
Arbeitswerkzeug mit abnehmbarem Zusatz- 
handgriff. 

Rg. 2 einen Ldngsschnitt durch das handgefuhrte 
Arbeitswerkzeug ohne Zusatzhandgriff. mit 
Lageangaben verschledener Schnitte und 
einer Ansicht, 

Fig. 2a einen Schnitt Idngs der Linie A-A in Fig. 2. 

Fig. 2b eine Ansicht Z aus Fig. 2. 

Fig. 2c einen Schnitt Idngs der Unie C1-C1 (obere 
Hdlfte) und Idngs der Linie C2-C2 (untere 
Hdlfte) in Fig. 2. 

Fig. 2d einen Schnitt Idngs der Linie B-B in Fig. 2. 
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Fig. 2e eine Ansicht des BetStigungselementes mit 
erster Ubertragungseinrichtung, 

Rg. 3 einen Ldngsschnitt durch den abnehmba- 
ren Zusatzhandgriff mit Lageangaben ver- 
schiedener Schnitte und Ansichten, 

Fig. 3a eine Ansicht Y aus Fig. 3. 

Fig. 3b einen Schnitt Idngs der Linie C1-C1 (obere 
l-iaifte) und Idngs der Linie C2-C2 (untere 
Hdlfte) in Fig. 3, 

Rg. 4 einen verschiebbaren Schalter in Ruhesteh 
lung. 

Fig. 4a einen verschiebbarer Schalter in alternati- 
ver Einbaulage. 

Fig. 4b einen verschiebbaren, von der ersten Ober- 
tragungseinrichtung betatigbaren Schalter, 

Rg. 4c einen verschiebbaren. von dem zweiten 
Betatigungselement betdtigbaren Schalter, 

Fig. 5 einen LSngsschnitt durch das handgefuhrte 
Arbeitswerkzeug mit test angebautem 
Zusatzhandgriff. 

Fig. 1 zeigt einen l^ngsschnitt durch das handge- 
fuhrte Arbeitswerl^eug, mit einem Werl<zeuggehduse 
41, in dem ein Antriebsteil 1 und ein Arbeitsteil 2 ange- 
ordnet sind und an dem ein abnehmbarer Zusatzhand- 
griff 3 befestigt ist. 

Der Antriebsteil 1 Ist gegenuber dem Arbeitsteil 2 
quer angeordnet; er liegt um IS"" nach unten 
geschwenkt und ist in dessen Mittenbereich festgelegt. 
Er weist einen als ElektronrKytor ausgebildeten Motor 4 
auf. der eine In Kugellagern 5 gelagerte Motonvelle 6 
besitzt. Auf dieser sind ein Kommutator 7, ein Anker 8, 
ein Kuhlgebiase 9 und ein erstes Kegelrad 10 angeord- 
net. Das Kegelrad 10 ist Teil eines Getriebes 39, das als 
Kegelradgetriebe ausgebildet ist. Zum Motor 4 gehOren 
weiterhin eine FeldwicMung 1 1 und ein Netzstromkabel 
12, das amfreien Endedes Antriebsteiis 1 in das Werk- 
zeuggehause 41 gefuhrt Ist. 

Der Ariseitsteil 2 weist eine wdlzgelagerte Bohr- 
spindel 14 auf, die Qber das Qetrlebe 39 und eine dazu 
gehdrende Vorgelegewelle 20 angetrieben wird. Die 
wdlzgelagerte Vorgelegewelle 20 trdgt ein zweltes 
Kegelrad 21 und ein Ritzel 22, das mit einem Antriebs- 
stirnrad 23 kdmmt. Das Antriebsstirnrad 23 ist Teil eines 
als Planetengetriebe ausgefOhrten Zweiganggetriebes 
16. Dieses ist mit einem Splndellock 15 drehfest ver- 
bunden, wodurch das Arbeitswerkzeug auch als l-land- 
schrauber benutzt werden kann. Auf das im 
Werkzeuggehausebefindliche Endeder Bohrspindel 14 
wirkt eine Schlagratsche 18, die durch einen Schalthe- 



bei 19 aktivierbar ist und dadurch Schlagbohren ermOg- 
llcht. In Arbeltsrichtung gesehen vor dem Getriebe 39 
Ist ein Schalter 13 angeordnet, der als elektronischer 
Drehzahlsteller ausgebildet ist. 

5 Der Antriebsteil 1 ist als Handgriff gestaltet. der im 
Ubergangsberelch zum Arbeitsteil 2 eine EInschnurung 
aufweist. Diese ist durch den im Vergleich zum Motor 4 
geringeren Platzbedarf des dort angeordneten Getrie- 
bes 39 ermOglicht. Die EInschnurung gestattet die 

10 Unterbrlngung eines Betatigungsetementes 24 auf der 
der Bohrspindel zugewandten Seite des hiandgriffes 
ohne dessen Kbntur zu uberragen. 

Im Obergangsbereich des Handgriffes bef indet sich 
auch ein Zweiganggetriebe-Schalter 17. Im Spalt zwi- 

15 schen dem Werkzeuggehduse 41 und dem Getriebe 39 
Ist eine erste Ubertragungseinrichtung 25 angeordnet. 
die eine Betatigung des Schalters 13 durch das Betdti- 
gungselement 24 ermOglicht. Die erste Ubertragur^s- 
einrichtung 25 besitzt eine Verldngerung 26 mit einem 

20 Mitnahmeschlitz 27 zur Koppelung mit einer zweiten 
Ubertragungseinrichtung 28 des abnehmbaren Zusatz- 
handgriffes 3. 

Ohne abnehmbaren Zusatzhandgriff 3 hat das 
Arbeitswerkzeug sehr kompakte Abmessungen. Des- 

25 halb und wegen der Ausbildung des Antriebsteiis 1 als 
Mittelgriff eignet sIch das Arbeitswerkzeug als Winkel- 
bohrschrauber. Dieser besitzt aufgrund des Zweigang- 
getriebes 16 einen groBen Drehzahlbereich und 
gestattet das Schlagbohren im WInkelbetrieb. 

30 Eine Erweiterung des EInsatzbereiches des 
Arbeltswerkzeuges wird durch Anbrlngen des abnehm- 
baren Zusatzhandgriffes 3 erreicht. Dieser ist mit einem 
Ende an einer ensten Befestigungsstelle 30 des Werk- 
zeuggehduses 41 und mit dem anderen Ende an einer 

35 zweiten Befestigungsstelle 31 desselben festgelegt. Die 
erste Befestigungsstelle 30 befindet sich in HOhe des 
Arbeitsteiles 2, die zweite Befestigungsstelle 31 an dem 
dem Arbeitsteil 2 abgewandten Ende des Antriebsteiles 
1 . wodurch der Zusatzhandgriff 3 eine brelte AbstOtzba- 

40 sis aufweist. 

Im Ldngsschnltt der zweiten Befestigungsstelle 31 
sind Fuhrungskdrper 36 des Zusatzhandgriffes 3 darge- 
stellt, die sich in Fuhrungsnuten 45 hinter FQhrungs- 
schienen 34 befinden. 

45 Der abnehmbare Zusatzhandgriff 3 ist als soge- 
nannter Spatengriff ausgebildet. Dieser erlaut>t eine 
momentfreie Krafteinieitung in die Bohrachse und 
ermOglicht dadurch und in Veri^indung mit der geringen 
Kbpflastigkeit des Arbeltswerkzeuges einen ermu- 

50 dungsarmen Dauerbetrleb. Au3erdem bletet der 
Zusatzhandgriff 3 einen guten FIngerschutz durch den 
vorgelagerten Antriebsteil 1, ein wichtiger Aspekt bei 
schwerem Einsatz. 

Der abnehmbare Zusatzhandgriff 3 weist ein 

55 Zusatzbetdtigungselement 29 auf, das an seiner dem 
Handgriff zugewandten Seite angeordnet und Im 
abnehmbaren Zusatzhandgriff 3 in einem Lager 44 
gelagert ist. 
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Das Zusatzbetatigungselemertt 29 ist mit der zwei- 
ten Ubertragungseinrichtung 28 verfounden, die wie- 
derum mit einer an ihr befestigten Waize 40 in den 
MitnahmeschlHz 27 der ersten Ubertragungseinrichtung 
25 eingreift und so die Verblndung zum Schalter 13 her- 
stelit. Dadurch ist auch mit dem Zusatzbetatlgungsele- 
ment 29 der Schalter 13 betatigbar und somit eine 
Einliandbedienung des Art>eitswerlaeuges mit dem 
abnehmbaren Zusatzhandgriff 3 mOglich. 

Fig. 2 zeigt einen l^ngsschnitt durch das handge- 
fuhrte Arbeitswerkzeug ohne abnehmbaren Zusatz- 
handgriff 3, mit Lageangaben von Schnitten A-A, B-B, 
CI -CI und C2-C2 sowie mit einer Ansicht Z. Diese 
Schnitte und die Ansicht Z dienen der DarsteKung der 
ersten und zweiten Befestigungsstelle 30, 31 am Werk- 
zeuggehause 41. Der i^ngsschnitt durch die zweite 
Befestigungsstelle 31 zeigt Fuhrungsschienen 34 mit 
Offnungen 46 und dahinter liegenden FQhrungsnuten 
45. 

In Fig. 2a ist der Schnitl A-A durch die erste Befesti- 
gungsstelle 30 dargesteltt, mit Auf nahmen 32 fOr Zapfen 
33 des abnehmbaren Zusatzhandgriffes 3. In der linken 
Haifte von Rg. 2a ist die Eingreifposition des Zapfens 
33. in der rechten Hdlfte dessen Rastposition darge- 
stellt. Der Platz zwischen den Aufnahmen 32 ist fur den 
Schalter 13 vorgesehen. Unter diesem ist ein Schnitt 
durch die zweite Ubertragungseinrichtung 28 gezeigt. 

In Rg. 2b ist die Ansicht Z auf den zweiten Befesti- 
gungspunkt 31 dargestellt, mit Fuhrungsschienen 34, 
Offnungen 46 und Raststufen 35 des Antriebsteils 1 
sowie FQhrungskOrpern 36 und RastkOrpern 37 des 
abnehmbaren Zusatzhandgriffes 3. In der linken Hdlfte 
von Rg. 2b stehen die FQhrungskOrper 36 und die Rast- 
kOrper 37 in Eingriffposition, das heiBt die Fuhrungs- 
kOrper 36 befinden sich in HOhe der Offnungen 46 in 
den FQhrungsnuten 45, wShrend die RastkOrper 37 an 
Rampen 47 der Fuhrungsschienen 34 aniiegen. In der 
rechten Hdlfte von Rg. 2b befinden sich diese Bauteile 
und damit der abnehmbare Zusatzhandgriff 3 in Rast- 
position, das heiBt, die FuhrungskOrper 36 befinden 
sich in den Fuhrungsnuten 45 hinter den Fuhrungs- 
schienen 34 und die Rastkdrper 37 sind auf den Rast- 
stufen 35 eingerastet. 

Fig. 2c zeigt in den Schnitten CI -CI und C2-C2 die 
Fuhrungsschienen 34 und Fuhrungsnuten 45 des zwei- 
ten Befestigungspunktes 31. Die unterschiedliche 
Breite der Fuhrungsnuten 45 entspricht der unter- 
schledlichen Starke der FQhrungskOrper 36. die mit Mel- 
nem Spiel in den FQhrungsnuten 45 gleiten. 

In Rg. 2d ist der versetzte Horizontaischnitt B-B 
durch den ersten Befestigungspunkt 30 und durch das 
Betatigungselement 24 mit der ersten Ubertragungsein- 
richtung 25 dargestellt Daraus sind die Aufnahmen 32 
des ersten Befestigungspunktes 30 und der Schalter 13 
ersichtlich. Die gekrOpfte Form der ersten Ubertra- 
gungseinrichtung 25 und deren geringe Dicke gestattet 
ein platzsparendes Umgreifen des Getriebes 39 und 
ermOglicht so eine ergonomisch optimale Lage des 



Betatigungselementes 24 und des Handgriffes sowie 
die platzsparende Anordnung des Schalters 13. die aus 
Fig. 2 hervorgehen. 

Rg. 2e bringt das Betdtigungselement 24 mit der 

5 ersten Ubertragungseinrichtung 25 als Einzelbauteil zur 
Darstellung, wdhrend in Fig. 2 dasselbe in Eint)aulage 
gezeigt wind. In der VerlSngerung 26 der ersten Ubertra- 
gungseinrichtung 25 ist der Mitnahmeschlitz 27 fOr die 
Walze 40 der zweiten Ubertragungseinrichtung 28 dar- 

10 gestellt 

Die Fig. 3 zeigt einen L&ngsschnitt durch den 
abnehmbaren Zusatzhandgriff 3 mit Lageangaben der 
Querschnitte CI -CI und C2-C2 sowie der Ansichten X 
und Y Im ersten Befestigungspunkt 30 sind einer der 

15 Zapfen 33, am zweiten Befestigungspunkt 31 die unter- 
schiedlich dimensionierten FQhrungskOrper 36 und die 
RastkOrper 37 dargestellt, die mit dem auf beiden Sei- 
ten des zweiten Handgriffes 3 angeordneten Entriege- 
lungstasten 38 verbunden sind. 

20 Der Ldngsschnitt durch den abnehmbaren Zusatz- 
handgriff 3 zeigt auch Lage und Anordnung des zweiten 
Betatigungselementes 29 mit dem Lager 44 und der 
zweiten Clbertragungseinrichtung 28. die beim Verra- 
sten des Zusatzhandgriffes 3 mit der Walze 40 in den 

25 Mitnehmerschlitz 27 der ersten Obertragungseinrich- 
tung 25 eingreift. 

Rg. 3a zeigt die Ansicht Y des abnehmbaren 
Zusatzhandgriffes 3, mit den FQhrungszapfen 33 des 
ersten Befestigungspunktes 30 und dem zweiten Betd- 

30 tigungselement 29 mit der zweiten Obertragungsein- 
richtung 28 und deren Walze 40. Au3erdem ist der 
zweite Befestigungspunkt 31 mit den RastkOrpern 37 
des abnehmbaren Zusatzhandgriffes 3 sowie den FQh- 
rungsschienen 34 und deren Raststufen 35 des 

35 Antriebsteils 1 dargestellt. und zwar auf der linken 
Hdlfte der Fig. 3a in Eingreifposition. auf der rechten 
Hdlfte in Rastposition. 

Die Rg. 3b zeigt die beiden Entrlegelungstasten 38 
im Schnrtt C1-C1 und C2-C2 in Rast- und Entriege- 

40 lungsposition (gestrichelt). Hieraus geht auch hen^or, 
da6 die Entrlegelungstasten 38 ein integraler Bestand- 
teil des aus schlagzdhem Kunststoff hergestellten 
abnehmbaren Zusatzhandgriffes 3 sind und die Elastizi- 
tdt des Materials fur Biegegelenke nutzen. Dadurch 

45 kOnnen die RastkSrper 37 der Kontur der FQhrungs- 
schienen 34 folgen und in die Raststufen 35 einrasten. 
Fig. 3b zeigt au6erdem die FuhrungskOrper 36 im 
Schnitt. 

in Fig. 3c sind in der Ansicht X des ersten Befesti- 
50 gungspunktes 30 die beiden Zapfen 33 und dazwischen 
das zweite Betatigungselement 29 sowie die zweite 
Ubertragungseinrichtung 28 dargestellt 

Das Befestigen des abnehmbaren Zusatzhandgrif- 
fes 3 an dem Arbeitswerkzeug geschieht fblgenderma- 
55 3en: Der abnehmbare Zusatzhandgriff 3 wird mit einer 
B^egung senkrecht zum Antriebsteil 1 so angesetzt, 
da3 die FuhrungskOrper 36 durch die Offnungen 46 der 
FQhrungsschienen 34 in die FQhrungsnuten 45 gelan- 
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gen. Dann wird der abnehmbare Zusatzhandgriff 3 in 
Richtung Arbeitsteil 2 parallel zum Antriebsteii 1 ver- 
schoben. Dabei gleiten die FuhrungskOrper 36 mit 
geringem Spiel in den Fuhrungsnuten 45* die durch die 
FQhrungssc^ienen 34 gebildet werden. Zugleich drin- 
gen die Waize 40 der zweiten Ubertragungseinrichtung 
28 in den Mitnahmeschlitz 27 der ersten Ubertragungs- 
einrichtung 25 und die Zapfen 33 in Aufnahmen 32 der 
ersten Befestigungsstelle 30 ein, bis die RastkOrper 37 
in die Raststufen 35 einrasten und die Parallelverschie- 
bung des abnehmbaren Zusatzhandgrlffes 3 an 
Anschfdgen 48 der Zapfen 33 in den Aufnahmen 32 
endet. 

Das Abnehmen des abnehnibaren Zusatzhandgrlf- 
fes 3 erfolgt nach DrDcken der Entriegelungstast^ 38 
in umgekehrter Reihenfolge. Die Entriegelungstasten 
38 verschieben die Rastkdrper 37 aus den Raststufen 
der FQhrungsschienen 34 und geben damit die umge- 
kehrte Parallelbewegung frei. Dies alles geschieht ohne 
Werkzeug und mit wenig Kraftaufwand. 

Als Alternativen zu dem Im Arbeitsteil 2 fest einge- 
bauten Schalter 13 zeigen die Fig. 4, 4a, b und c andere 
SchaKer 13a. die in einem verschiebbaren, topffOrmig 
ausgebildeten Zwischengehduse 42 mit dem Boden 43 
verschiebbar angeordnet sind. Dabei ist der Schaltstift 
des anderen Schalters 13a dem Boden 43 zugewandt. 
Die anderen Schalter 13a weiden von getrennten Uber- 
tragungseinrichtungen 25a. 28a auf gegenuberliegen- 
den Seiten direkt bzw. uber den Boden 43 des 
ZwischengehSuses 42 betdtigt. Das Betdtigungsele- 
ment 29a wird bel der Bedienung parallel verschoben. 
Es greift in eine Gabel der zweiten Ubertragungsein- 
richtung 28a ein und lOst dadurch eine Kippbewegung 
derselben aus, die zur Betfltigung des anderen Schal- 
ters 13a fuhrt. 

Fig. 4a zeigt den anderen Schalter 13a in umge- 
kehrter Einbaulage. 

Fig. 5 zeigt das handgefuhrte Arbeitawerkzeug mrt 
fest angebautem Zusatzhandgriff 3*. Es ist weitgehend 
identisch mit dem Arbeitswerkzeug der Fig. 1 und tragt 
dessen Bezifferung. Da der Zusatzhandgriff 3' einstuk- 
kig mit dem Wertczeuggehause 41 ausgeblldet ist ent- 
fallen die Bezifferungen der Befestigungsstellen 30. 31 
und deren Details. Der Zusatzhandgriff 3' kann auch an 
das Werkzeuggehduse 41 anschraubbar ausgefuhrt 
sein. 

Beide Versionen des handgefuhrten Arbeitswerk- 
zeugs weisen an Handgriff und Zusatzhandgriff 3. 3' mn 
Betatigungselement 24 bzw. ein Zusatzbetatigungsele- 
ment 29 auf. die getrennt betdtigbar sind und auf einen 
gemeinsamen Schalter 13. 13a wirken. Die beiden 
Handgriffe mit ihren Betdtigungselementen sichern 
einen breiten Anwendungsbereich der erfindungs- 
gemdBen Arbeitswerkzeuge. 

Die Merkmale der Erfindung kOnnen sinngemdB 
auch bei Stichsdgen und anderen handgefuhrten 
Arbeitswerkzeugen angewendet werden. 



PatentansprQche 

1. HandgefOhrtes Arbeitswerkzeug, insbesondere 
Bohrschrauber Oder Bohrhammer. mrt einen Elek- 

5 tromotor (4) aufweisendem Antriebsteii (1) und 
einem quer zum Antriebsteii (1) liegenden Arbeit- 
steil (2). das Qber ein Getriebe (39) mit dem 
Antriebsteii (1) verbunden ist. wobei der das 
Antriebsteii (1) aufnehmende Abschnitt des Werk- 

10 zeuggehauses (41) Im mittleren Bereich des das 
Arbeitsteil (2) aufnehmenden Abschnittes des 
Werkzeuggehauses (41) angeordnet ist und als 
vorderer Handgriff ausgebiklet ist, mit einem hinte- 
ren Zusatzhandgriff (3). der uber eine erste Befesti- 

15 gungsstelte (30) in HOhe des Arbertsteiles (2) am 
Werkzeuggehause (41) und Qber eine zweite Befe- 
stigungsstelle (31) an dem dem Arbeitsteil (2) 
abgewandten Ende des vorderen Handgriffs befe- 
stigt ist und auf der dem vorderen Handgriff zuge- 

20 wandten Seite ein Betatigungselement fur einen 
elektrischen Schalter (13) zum Ein- und Ausschal- 
ten des Elektromotors (4) aufwelst. 
dadurch gekennzeichnet. da8 der Schalter (13) im 
Ait^eitsteil (2) und - in Arbeitsrichtung gesehen - vor 

25 dem Getriebe (39) angeordnet ist, daB auf der dem 
hinteren Zusatzhandgriff (3) abgewandten Seite 
des vorderen Handgriffs ein weiteres Betatigungs- 
element (24) angeordnet ist. wetehes uber eine in 
einem Spalt zwischen dem Werkzeuggehause (41) 

30 und dem Getriebe (39) angeordnete erste Ubertra- 
gungseinrichtung (25) mit dem Schalter (13) gekop- 
pelt ist und daB das im hinteren Zusatzhandgriff (3) 
angeordnete Betatigungselement (29) uber eine in 
das Werkzeuggehause (41) eingreifende zweite 

35 Ubertragungseinrichtung (28) auf den gemeinsa- 
men Schalter (13) wirkt. 

2. Arbeitswerkzeug nach Anspruch 1 . 

dadurch gekennzeichnet, daB die Zweite Qbertra- 
40 gungseinrichtung (28) lOsbar in die erste Ubertra- 
gungseinrichtung (25) eingreift 

3. Arbeitswerkzeug nach Ar^ruch 1 . 

dadurch gekennzeichnet, daB der Schalter (13a) in 
45 einem Zwischengehause (42) verschiebbar gefuhrt 
ist und das Zwisch^gehause (42) im Werkzeugge- 
hause (41) verschiebbar gelagert ist. wobei die 
erste Obertragungseinrichtung (25a) auf den 
Schalter (13a) und die zweite Ubertragungseinrich- 
50 tung (28a) auf das Zwischengehause (42) wirkt. 

4. Arbeitswerkzeug nach Anspruch 3. 

dadurch gekennzeichnet. daB das Zwischenge- 
hause (42) topffOrmig ausgeblldet ist und der 
55 Schaltstift des Schalters (1 3a) dem Boden (43) des 
Zwtechengehauses (42) zugewandt llegt 

5. Arbeitswerkzeug nach einem der AnspnQche 1 bis 
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4, 

dadurch gekennzeichnet, da6 der Schatter (13) als 
Drehzahlsteller ausgebildet ist. 

6. Arbeitswerkzeug nach einem der AnsprOche 1 bis s 
6, 

dadurch (gekennzeichnet, daB der hintere Zusatz- 
handgriff (S*) abnehmbar ausgebildet und vorzugs- 
weise an den beiden Befestigungsstellen (30, 31) 
des Werkzeuggehauses (41 ) lOsbar Ist. io 

7. Arbeitswerkzeug nach Anspruch 6, 

dadurch gekennzeichnet. da6 die Gbertragungs- 
einrichtungen (25, 28) beim Ver- bzw. Entrasten 
des abnehmbaren Zusatzhandgriffs (3*) selbsttatig 75 
ein- bzw. auskuppeln. 

8. Art>eitswerkzeug nach Anspruch 6, 

dadurch gekennzeichnet, daB an den Befesti- 
gungsstellen (30, 31) Fuhrungselemente vorgese- 20 
hen sind, in die zugeordnete Bauteiie des 
abnehmbaren Zusatzhandgriffs (3*) durch eine 
Bewegung senkrecht zum Antriebsteil (1) eingrei- 
fen und durch Parallelbewegung zu diesem in eine 
Raslposition gelangen. 25 

9. Arbeitswerkzeug nach einem der AnsprOche 1 bis 
8. 

dadurch gekennzeichnet, daB zumindest an einer 
der beiden Befestigungsstellen (30. 31) eine lOs- ao 
bare Rasteinrichtung angeordnet ist, wobei die 
Befestigungsstelle vorzugsweise als SchlleBplatte 
ausgebildet ist. 

10. Arbeitswerkzeug nach Anspruch 8 Oder 9, 35 
dadurch gekennzeichnet, daB eine der Befesti- 
gungsstellen (30. 31) mindestens eine Aufnahme 
(32) aufweist, in die ein zugeotdneter Zapfen (33) 
des abnehmbaren Zusatzhandgriffs (3*) einschieb- 
bar ist, wobei vorzugsweise beidseitig des Schal- 40 
ters (13) je eine Aufnahme (32) fOr je einen Zapfen 
angeordnet Ist. 
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Fig, 4 c 
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